
Mach - это программа для управления ЧПУ станком через LPT порт в Windows ХР.
Системные требования к компьютеру :
- Процессор от 1000мгц
- 512 Мб памяти, но и это зависит от сферы применения . Для задач 3D обработки рельефа
требования естественно увеличиваю тся.

Операционную систему нужно оптимизировать в соответствии с требованиями производителей
Mach.
Эту операционную систему, нельзя использовать ни для каких задач  кроме управления
станком!
Если это единственный компьютер, то разбейте жесткий диск на части и уста новите две
операционные системы, одна для управления, другая для обычных нужд.
После этого установите софт.

1.Скачайте, купите, возьмите, короче, заполучите сперва программу.
Демо-версия превращается в полноценную версию при наличии файла лицензии Mach1Lic.dat .
Демо имеет ограничения 500 или 1000 (зависит от версии ) строк и частота импульсов ограничена
25000 Гц.
Других ограничений нет.

Другими словами в демо вы не сможете запуст ить обработку большого файла и достичь большой
скорости перемещения.
Но это не так критично, т.к. для многих задач, например сверления, прямолинейных перемещений
вполне достаточно. Кроме этого, например круг заданный линейными перемещениями G 01 даже
не уместится в 1000 строк, а он же заданный круговой интерполяцией G02, G03 -всего несколько
строк.
Так и со скоростью перемещения. Для драйверов с полушагом и винтом с шагом 4 -8мм и это не
критичное ограничение.

2.Установите программу, запустив exe файл.
На все вопрос при установке нажимайте да.
После этого обязательно перезагрузите компьютер .

3. После установки запустите в папке Mach файл DriverTest.exe .
По графику теста видно, что и как с системой и работой Mach в дальнейшем.
График дает визуальное представление о равномерности импульсов, выдаваемых Mach на LPT
порт.
От возможностей системы генерировать импульсы с приемлемыми параметрами по частоте, с
минимальными задержками и зависит дальнейшая работа.
Причем как это не парадоксально, но шаговым моторам вредна идеальная частота импульсов.
Незначительный сбой в частоте препятствует резонансам мотора (связано с их конструктивными
особенностями), что и применяется при зашумлении частоты Шим драйвера шагового мотора.
Значительная задержка наоборот, особенно при значительной частоте вращения (500 -1000 об/мин)
приведет к сбою и остановке привода.
Если все работает нормально, то можно переходить к настройке программы .



4. Нормально - это когда график драйвер теста выглядит примерно как на фото.

В этом случае это ноутбук с процессором Pentium М, 512мб памяти.
Основные настройки касаются выходов LPT пинов.
Заходим: конфигурации>порты и пины.
Адрес порта обычно стандартный 0х 378, но в случае PCI или PCMCI карты с LPT портом нужно
ввести адрес порта, из система>диспетчер устройств>ваше устройство. При использовании 2х
портов + активировать второй порт .


